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MELLÉKELT ELEMEK 

57A Csatlakozó × 2
57B Csavarfedél
57C Alsó ágyékízület 

2. tartója
57D Felső ágyékízület

Csavarok
CP
EP

DERÉK [4] ÉS ALAP [4] 
Ebben a számban folytatja RoboCop ágyékízületének összeszerelését, továbbá egészíti 
ki az alapot néhány biztonsági elemmel.

MEGJEGYZÉS: A feltüntetett elemek kissé eltérhetnek  
a jelen számhoz mellékeltektől.
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Illessze az 57D felső ágyékízületet a 48A 
alsó ágyékízületbe.

Miután beillesztette az 57D elemet, rögzítse 
a helyére egy CP csavarral.

Ezután helyezze az 57C alsó ágyékízület 2. tartóját 
a helyére.

Az 57C elem még nincs rögzítve. Ellenőrizze, 
hogy megfelelően illeszkedik-e, mielőtt folytatná 
a munkát.
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Vegye elő az 53. számban elkészített elülső ágyékízületi munkadarabot, és illessze a helyére az ábra szerint. 
Ellenőrizze a részletképen, hogy az 52B elülső belső derékpánt illeszkedik-e a már összeszerelt elemekhez.

Miután a derékszerelvény a helyére került, rögzítse 
azt négy EP csavarral.

Pattintsa az 57B (L-el jelölt) csavarfedelet 
a derékpántnak a bal oldali csavarja fölé.

53. SZÁMBÓL VALÓ MUNKADARAB
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ÖSSZESZERELÉS FOLYAMATBANÖSSZESZERELÉS FOLYAMATBAN

A DERÉK

Most csúsztassa át a két 57A csatlakozót az alap oldalsó vezető síneken. Egészen le kell csúszniuk, 
a részletképeken látható módon.
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