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PINZA PARALLELA
SERIE CSSP

Pinza perrobot
collaborativi




Pinza pneumatica
Serie CSSP

L'innovativa pinza pneumatica Serie CSSP,
ideale per la robotica collaborativa,
ottimizza i processi industriali in applicazioni
come il machine tending, il packaging
difine linea e 'assemblaggio.

ILsuo design leggero e compatto permette

CARATTERISTICHE

diridurre gli spazi e massimizzare il payload e

utile del robot, garantendo flessibilita,
sicurezza, facilita d'uso ed efficienza.

Forza max di chiusura
a 6 bar 94N (NC)

Forza max di apertura
a6bar107 (NO)

Corsa a 6mm
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Pinza CSSP / Pinza per robot collaborativi

Sicurezza

e Conforme alla normativa ISO TS 15066.

¢ Mantenimento pezzo in assenza di aria
con molla in chiusura o in apertura.

Plug&Play

¢ Valvole di controllo integrate.

e Connessione semplificata: un solo ingresso
pneumatico e un'unica alimentazione elettrica.

e Interfaccia utente intuitiva integrata con il sistema
di controllo del robot.

Compatibile

coniprincipali
robot
collaborativi

Flessibilita

¢ Dita standard o personalizzate.

e La pinza puo essere alimentata e controllata
direttamente dall'interfaccia presente sul polso
del robot o tramite dispositivi esterni come
Controller del robot, HMI o PLC.

Performance senza
compromessi

e Design robusto, compatto e leggero.
o Affidabilita in ogni contesto operativo.

e Ripetibilita minore 0.02 mm.
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