
AZIONAMENTO INTEGRATO
CON CONTROLLO VETTORIALE
SERIE DRVI



SERIE DRVI
UN AZIONAMENTO PRECISO,
RAPIDO E VERSATILE

L’azionamento con motore integrato Serie DRVI è una soluzione 
progettata per il controllo di vari tipi di motori, stepper e 
brushless, mediante un algoritmo di controllo ad anello chiuso.
Questo algoritmo, noto come controllo vettoriale (FOC), consente 
di ottenere prestazioni migliori rispetto ai metodi
di controllo dei motori stepper tradizionali.
In particolare, il controllo vettoriale è in grado di offrire un controllo 
preciso del movimento del motore sull’intero range di velocità, 
con elevate accelerazioni e decelerazioni, senza alcuna perdita 
di passo. Inoltre, consente di ottenere una maggiore efficienza 
energetica rispetto ai metodi di controllo tradizionali, poiché 
utilizza un feedback preciso della posizione del rotore e controlla 
la corrente di fase ottimizzando il funzionamento del motore.

Il design compatto e l’integrazione con i principali protocolli 
di comunicazione, rendono la serie DRVI la soluzione ideale 
per diverse applicazioni industriali che richiedono un 
controllo accurato e una risposta rapida alle variazioni di carico.

Efficienza energetica
Rispetto ai motori stepper tradizionali

Flessibilità
Diversi tipi di modi operativi: 
posizione, velocità e coppia

Molteplici protocolli
di comunicazione
CANopen - Profinet - EtherCAT - Ethernet IP

Posizionamento preciso 
Senza perdita di passo grazie
al controllo vettoriale

Soluzione integrata
Encoder, motore e azionamento,
tutto in uno



Ideale per ogni applicazione

ASSEMBLY & ROBOTICS

FOOD & BEVERAGE

PACKAGING

LIFE SCIENCE

Caratteristiche Generali

DRVI-23ST012 DRVI-24ST022 DRVI-24EC125
Tipo di motore Stepper Stepper Brushless DC
Taglia flangia NEMA 23 NEMA 24 NEMA 24
Velocità max 3000 rpm 3000 rpm 3000 rpm
Coppia 1,2 Nm (coppia di mantenimento) 2,2 Nm (coppia di mantenimento) 0,5 Nm (nominale) - 1,5 Nm (di picco) 
Potenza nominale - - 125 W
Alimentazione 24 - 48 VDC 24 - 48 VDC 24 - 48 VDC (nominale 48 V)

GPIO

2 ingressi digitali per sensori
(homing e fine corsa)

2 ingressi digitali configurabili
1 uscita digitale configurabile

2 ingressi digitali per sensori
(homing e fine corsa)

2 ingressi digitali configurabili
1 uscita digitale configurabile

2 ingressi digitali per sensori
(homing e fine corsa)

2 ingressi digitali configurabili
1 uscita digitale configurabile

Protezione IP IP65 (escluso l'albero motore) IP65 (escluso l'albero motore) IP65 (escluso l'albero motore)
Anello di controllo Controllo vettoriale ad anello chiuso Controllo vettoriale ad anello chiuso Controllo vettoriale ad anello chiuso

Modalità
di funzionamento Posizione - Velocità - Coppia Posizione - Velocità - Coppia Posizione - Velocità - Coppia

Protocollo
di comunicazione CANopen - Profinet - Ethercat - Ethernet/IP CANopen - Profinet - Ethercat - Ethernet/IP CANopen - Profinet - Ethercat - Ethernet/IP

Funzione aggiuntive STO (Safe Torque Off)* STO (Safe Torque Off)* STO (Safe Torque Off)*

* funzione non certificata



A Camozzi Group Company

www.camozzi.com 
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Vuoi saperne di più?
Rimani aggiornato sulle

novità Camozzi

Contatti

Camozzi Automation S.p.A.
Società Unipersonale
Via Eritrea, 20/I
25126 Brescia
Italy
Tel. +39 030 37921
marketing@camozzi.com

Assistenza Clienti
Tel. +39 030 3792790
service@camozzi.com

Segreteria Commerciale
Tel. +39 030 3792255
commerciale@camozzi.com


